RoboWars - Ferngesteuertes
Auto mit dem Calliope Mini

In diesem Robotik-Crashkurs lernt man Schritt flr Schritt, wie man mit dem Calliope Mini und der
grafischen Programmierumgebung MakeCode oder in Python eigene Programme entwickelt: Von
einfachen LED-Animationen Uber Taster- Ereignisse bis hin zur drahtlosen Kommunikation zwischen
zwei Calliope-Boards. Auf dieser Grundlage wird anschlieBend ein MotionKit-Roboter programmiert

und in einem Battle gegeneinander angetreten.
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